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Zastosowanie

Urzadzenie sterujace jest przeznaczone do automatycznego i r¢cznego sterowania dziataniem
dwuprzewodowych uktadéw centralnego smarowania oraz sygnalizowania standéw ich pracy i awarii.
W zalezno$ci od odmiany moze by¢ stosowane w ukladzie smarowniczym z rozdzielaczem
sterujacym elektromagnetycznym lub hydraulicznym. Moze by¢ stosowane réwniez w uktadach
automatyki przemystowej do sterowania dzialaniem urzadzen w funkcji czasu.

Budowa

Urzadzenie sterujace posiada uktady sterujace i1 energetyczne, ktore petnig nastepujace funkcje :
. uruchomienie silnika pompy smarowniczej w nastawionych odstgpach czasu,

. zatrzymywanie silnika pompy po zakonczeniu cyklu smarowania,

. zatrzymanie silnika pompy w przypadku awarii,

. podawanie napigcia na cewki elektromagnes6w w momencie przesterowania rozdzielacza,
. sygnalizowanie standw pracy i awarii uktadu smarowniczego.

Funkcje te sg realizowane za pomoca przekaznikow czasowych, przekaznikow elektromagnetycznych
(pomocniczych), lacznika krzywkowego, stycznikow 1 lampek sygnalizacyjnych. Uklady sterujace
1 elektromagnetyczne sg zabezpieczone kompaktowymi wylacznikami nadmiarowo-pragdowymi
1 przecigzeniowymi.

Czgsci elektryczne sa zamontowane na ptycie umieszczonej w obudouie urzadzenia, dostepne od przodu
po otwarciu pokrywy. Obudowa urzadzenia jest wykonana z poliestru o kolorze szarym (RAL 9002),
a pokrywa z przezroczystego. Obudowa urzadzenia sterujgcego jest dostosowana do zawieszenia
na $cianie.

Dzialanie

Wilaczenie zasilania i wybor rodzaju sterowania dokonuje si¢ facznikiem krzywkowym ,,S” przez
ustawienie go w pozycji ,,A” (sterowanie automatyczne) lub ,,I/II”” (sterowanie reczne).

Przed zataczeniem urzadzenia sterujagcego nalezy nastawi¢ w przekaznikach K217 i K22 czas cyklu
smarowniczego, a w przekazniku K23 czas, po ktérym awaryjnie ma zatrzymac si¢ silnik pompy
w przypadku nie wylaczenia si¢ po wykonaniu cyklu smarowniczego

W chwili wigczenia sterowania automatycznego zostaje uruchomiony silnik pompy i rozpocznie si¢
odmierzanie czasu cyklu smarowniczego. Pracujgca pompa ttoczy smar przez rozdzielacz do jednego
z dwoch przewodow magistrali smarowniczej, a stad do dozownikow. Po podaniu smaru przez
dozowniki do punktéw odbioru i wzroscie ci$nienia do nastawionej warto$ci nastgpuje:

. w uktadzie z rozdzielaczem elektromagnetycznym (i urzadzeniu sterujacym SAS 41)
zatrzymanie silnika pompy i podanie napigcia na cewke elektromagnesu w celu przesterowania
rozdzielacza. Sygnal do zatrzymania silnika i przesterowania elektromagnesu jest podany przez
przekaznik ci$nienia zamontowany na koncu przewodu magistrali smarowniczej

. w uktadzie z rozdzielaczem hydraulicznym (i urzadzeniem sterujgcym SAS 42) przesterowanie
rozdzielacza nastgpuje samoczynnie, a sygnal do wytaczenia silnika pompy jest podawany przez
tacznik krancowy wspotdziatajacy z rozdzielaczem.
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Po uptywie ustawionej przekaznikiem czasowym zwloki czasowej silnik pompy zostaje ponownie
uruchomiony i cykl pracy uktadu powtarza si¢ analogicznie w odniesieniu do drugiego przewodu
magistiali smarowniczej.

Przy sterowaniu recznym kazde wlaczenie pompy nastgpuje za pomoca tacznika krzywkowego
ustawianego w potozenie ,,I” lub ,II”. Wiaczenie silnika 1 dzialanie rozdzielacza odbywa si¢
analogicznie jak przy sterowaniu automatycznym.

W przypadku przekroczenia czasu: przeznaczonego na wzrost ciSnienia w magistrali (np. na skutek
nieszczelnos$ci) zostaje uruchomiona $wietlna 1 ewentualnie dzwigkowa sygnalizacja awarii oraz
zostaje wylaczony silnik pompy. Urzadzenie sterujace jest rowniez wyposazone w sygnalizacje
optyczng stanoéw pracy uktadu smarowniczego.

Dane techniczne
(wg. tablicy nr. 1)

Odmiany i sposob oznaczania

Urzadzenie sterujace jest wykonywane w odmianach podanych w tablicy nr. 2. Wyr6znik oznaczenia
zawiera kolejno znaki: typ urzadzenia, rodzaj rozdzielacza w uktadzie smarowniczym, umowny
symbol zakresu napigcia znamionowego oraz umowny symbol mocy silnika pompy.

Przyklady oznaczenia
Urzadzenie sterujgce do sterowania pompg z rozdzielaczem hydraulicznym, silnikiem na napiecie S00V
1mocy 0,75 kW.

URZADZENIE STERUJACE SAS 42-2A

Producent i Dystrybutor
Zaktady Automatyki ,,Polna” S.A.
ul. Obozowa 23, 37-700 Przemysl

telefon: 16-678-66-01

fax.: 16-678-65-24
e-mail: marketing@polna.com.pl
www.polna.com.pl
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SAS 411 SAS 41-2 SAS 42-1 SAS 42-2
- - A B A B
PD20 -1 | PD20 -2 (PD31 -1 PD40 -1|PD31 -2|PD40 -2
1.1 1.1 0.75 0.37 0.75 0.37
4%(\)'\/85'?32 500V 50Hz 400V 50Hz 500V 50Hz
ITlub TT TN-S lub TN-C ITlub TT
TN-C
200 h
Cu25mm? / 25 mm?, Un=660V , In=30 A
230 V 50 Hz | 230 V 50 Hz 230V 50 Hz 230 V 50 Hz
nadmiarowo | nadmiarowo | nadmiarowo pradowe nadmiarowo pradowe typ
pradowe typ | pradowe typ typ M250 M2.5
S193 B BA | M250 M2.5 S193 B 6A ’
1.1 1.1 0.75 0.37 0.75 0.37

szybkie wytgczenie, potgczenie PE - zaciski 4 mm?
wg schematéw kablowych

klimat umiarkowany -10°C + +55C

1000

0d-25°C do +55°C

8 10 7 9
Tablica 1
SAS 41 -1 OBJASNIENIA :
PE - Zzaciski ochronne
NJT2[3]4]5]6(7]8]9]10 21122|23|24) 25| 26(27(28 N - zacisk neutralny
~ M - silnik pompy
R R K B B EJ'_E_J'EJ'_%;J‘ oo Ol il A ""l X 1+28 - zaciski obwodéw sily i sterowania
Y1,Y2 - cewki elektromagnesdw rozdzielacza
B1,B2 - wylgczniki ci$nienia
HO3 - dzwonek
PE
TN TN NN T T NN TN
21T B3STITB3STITRAT BSTIT3STIT 35T
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Cu 5x2.5 mm?

Cu 4x1.5 mm
Cu 3x1.0 mm

Cu 3x1.5 mm

L10

Zasilanie

Rys. 1 Schemat potaczen kablowych urzadzenia sterujagcego SAS 41-1
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SAS 41 -2
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OBJASNIENIA:

N - zacisk neutralny

M - silnik pompy
X 1+28 - zaciski obwodéw sity i sterowania
Y1,Y2 - cewki elektromagneséw rozdzielacza
B1,B2 - wylaczniki ci$nienia
HO3 - dzwonek
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Rys. 2 Schemat potaczen kablowych urzadzenia sterujgcego SAS 41-2
SAS 42 - 1 OBJASNIENIA :
A PP By PE - ki och
N[1f2]3]4s]s6]7]8]9]0 21(22(23| 24| 25| 26| 27 28 N - ;:E::k'n"e‘u;‘;’l‘:j
o ~ M - silnik pompy
z|s[Y[ 2| 252 wn| o & o BN X1+ 28 - zaciski obwodow sity i sterowania
S - wytacznik krancowy
HO3 - dzwonek
PE
N NN N
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Rys. 3 Schemat potaczen kablowych urzadzenia sterujacego SAS 42-1
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SAS 42 - 2 )
s T el ele OBJASNIENIA :
NN 21122)123|24125) 262728 X 1+28 - zaciski obwodoéw sity i sterowania
= M - silnk pompy
S R e e R < - HO3 - dzwonek
S - wytacznik krancowy
ATIT 3sTIT BT 35T
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Rys. 4 Schemat potaczen kablowych urzadzenia sterujagcego SAS 42-2
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Rys. 5 Wymiary zewnegtrzne i przytaczeniowe SAS41; 42
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